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1.3 Elektrisches Feld und Konden-
sator
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Differentialgleichung | U(t) = k1 + kgefﬁ
k‘1 :U(t:OO),kQZU(t:O)_kl
Zeitverhalten 50% t ~ 0.77, 95% t ~ 37
€r€0A
d
1.4 Magnetisches Feld und Spule
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1.6 Diode
Up
Ip = Is(emUT — 1)
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Durchlaf3b. mit rp
Up > Up, Ip = P27
Sperrbereich

Up <Upr ANUp > —Upr
Durchbruchbereich
Up < -Upr, Ip <0

1.7 Bipolartransistor (BJT)

Stromilbertragungs—
kennlinien

Ic

Ausgangskennlinien

Ubersteuerungsgrenze Ie
e, =0

Uci

Iy 1Ipa
Ui

Ucpa  Ucs
Iy

}

.

Unra
Usg

Eingangskennlinien

Spannugnsriickwirkungs—
kennlinien

Sperrbereich

Upr < Upgr ANUpc < Upcr
Ip=Ig=1c=0
Normalbereich

Uprg = Upgr ANUBc < Upcr
Ip=4%, Ip>0, Ic=Bylp
Inverser Bereich

Upr < Upgr ANUpc = Upcr

Ig = chl Ig >0, Io=—-Bilp
I"Jbersteuerungsbereich

Upg = Upgr ANUpc = Upcr

Ig >0, Ip>0, Ic>0
Uce = g;CEX = UBEI;; —Uscr
BN:1—,]XN’BIZ1£&

0<Ay <1, 0<A; <1

In
) Ucn

1.8 MOSFET
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1.9 Operationsverstarker
Up =Up —Un

Ua=VpUp
Addierer
U1
Ug2
UE3£

Ua == (LUs1 + LUps + 1Ugs)
Subtrahierer
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Schmitt-Trigger, nicht-inv.
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Schmitt-Trigger, invertierend
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1.10 Leitungen
Wellenwiderstand Rw = \/g
Phasengeschwindigkeit ¢ = —== =
2 Digitaltechnik

2.1 Flip-Flops

2.1.1 RS-FF
S
! R
R \ S H Qt \ Beschreibung
00| Q save
0|1 1 set
1 (0 0 reset
1 1 - verboten
2.1.2 JK-FF
i le %o
c—C1 g c——+Cl1 g
K-{1K b-C Kaimc Q
J | K ‘ QT ‘ Beschreibung
010 Q save
0|1 0 kill
110 1 jump
1|1 Q toggle
11 41 AL I
1p-Q
Takt-Zustands-  Takt-Flanken-  invertierte Takt-  Master-Slave-
Steuerung Steuerung Flanken-Steuerung Steuerung

Schaltnetz:  Kombinatorische Schaltung,
Schaltwerk: Schaltnetze + Speicherglieder
(Flip-Flops) + Riickfiihrungen Autonomer
Automat: Hat keine Einginge. Moore-
Ausgang: Ausgang hingt nur vom inneren
Zustand ab. Mealy-Ausgang: Ausgang
héngt auch direkt von Eingéngen ab.

2.2 KV-Diagramm

Y= f(x3,I27I1,CC0)

y H T1Zo T1Zo ‘ T1To ‘ T1To
T3T2 1 2 4 3
T3T2 5 6 8 7
xr3T2 13 14 16 15
x3T2 || 9 10 12 11
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Egon wiinscht viel Erfolg in der Klausur.
Name

Matrikelnummer
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